Egz. 1

PROJEKTOWANIE DROG | ULIC

ANDRZEJ WLODARCZAK

67 — 400 WSCHOWA UL. WOLSZTYNSKA 19A/6
tel. 661-917-791 e-mail: andrzejwlodarczak@interia.pl

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Inwestor: Nadlesnictwo Géra Slgska
ul. Podwale 31
56-200 Gora
Temat opracowania: Biezgce utrzymanie przejezdnosci drogi dojazdowej

pozarowej nr: G-9 w Nadlesnictwie Géra Slgska.

Adres: Droga dojazdowa pozarowa nr: G-9 na terenie
Lesnictwa Slubéw

Kategoria robot: Roboty konserwacyjne drogowe

Stadium: Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot
konserwacyjnych drogowych

Data opracowania: Maj 2025 r.

Autor opracowania: Andrzej Wilodarczak
upr. nr 1471/90/Lo
specjalnos¢ konstrukcyjno — inzynieryjna w zakresie drég



D - M - 00.00.00
CZESC OGOLNA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania ogoélne dotyczace wykonania i odbioru robot
drogowych w zakresie prac konserwacyjnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na
drogach.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdélne, wspdlne dla robét objetych
0golnymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-
uzytkowg (droga) albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.3. Inspektor — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o

ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot.
1.4.4. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.5. Kierownik robét - osoba wyznaczona przez Wykonawce do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

1.4.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

1.4.7. Kontrakt — umowa o wykonanie rob6t w ramach zadania ,BIEZACE UTRZYMANIE
PRZEJEZDNOSCI SIECI DOJAZDOW POZAROWYCH | DROG LESNYCH’.

1.4.8. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.9. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakos$ci
materiatéw oraz robaot.

1.4.10. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg
projektowg i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.
1.4.11. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania

obcigzen od ruchu na podioze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.
1.4.12. Pobocze - czes¢ korony drogi stuzgca do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.13. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci
przemarzania.

1.4.14. Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora, w
formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem robdét.

1.4.15. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.16. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.

1.4.17. SIWZ — specyfikacja istotnych warunkéw zamowienia, w oparciu o udzielenie ktérego podpisano

kontrakt.
1.4.18. STWIOR - niniejsze specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robét.
1.4.19. Teren robdt - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim roboét oraz

inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czesé terenu robot.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie robo6t, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$é z dokumentacjg projektowag, STWIOR i
poleceniami Inspektora.

1.5.1. Przekazanie terenu robét
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren robét.



1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawierac opis robét, ich przedmiar i lokalizacje.
1.5.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowg i STWIOR

Dokumentacja projektowa, STWIOR i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Zamawiajgcego stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w choc¢by jednym z nich sg obowigzujgce
dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wskazana przez Zamawiajgcego.

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora, ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich
zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacja projektowg i STWIOR.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWIOR bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow
muszg wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub STWIOR i
wptynie to na niezadowalajgca jako$¢ wykonania, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a wykonane
elementy wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu robot

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu na terenie robo6t, w okresie trwania realizacji kontraktu,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robat.

Koszt zabezpieczenia terenu robét nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w cene
kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace

ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania robét i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren robét i wykopy w stanie bez wody stojgcej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokdét terenu robot oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, sktadowisk, ukopdéw i drég dojazdowych,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytamii gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnych ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen
w czasie trwania robot.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sie do ustawowych ograniczeh naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robdt. Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie
osiowe nie bedg dopuszczone na swiezo ukonczony fragment robét w obrebie terenu robét i Wykonawca
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bedzie odpowiadat za naprawe uszkodzen, zgodnie z poleceniami Inspektora.
1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac¢, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robdét
od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robét przez Inspektora.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien
rozpoczac¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy ogdlne, w tym dotyczgce prowadzenia prac na
terenach lesnych, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robét.

1.5.13. Roéwnowaznos¢ norm i zbiorow przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢ maja
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie rob6t bedg uwazane za wlasnosé Zamawiajgcego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomié¢ Inspektora i postepowac zgodnie z jego poleceniami.

2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Wykonawca, na warunkach okreslonych w kontrakcie, przedstawi Inspektorowi do zatwierdzenia informacje
dotyczgce proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania kruszyw jak rowniez probki
materiatéw i wyniki badan laboratoryjnych dotyczacych ich parametréw.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego Zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrédta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca, na warunkach okres$lonych w kontrakcie, zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu
wykazania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposéb ciggly spetniajg wymagania STWIOR
w czasie realizacji robot.

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu robét i ztozone
w miejscu wskazanym przez Inspektora.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i niezaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczgc sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one uzyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jako$¢ i wtasciwosci i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdw bedg zlokalizowane w obrebie terenu robét w miejscach
uzgodnionych z wtasciwym terytorialnie Lesniczym lub poza terenem robo6t w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora.

Po zgromadzeniu materiatu niezbednego do wykonania danego odcinka robét Wykonawca zgtosi ten fakt
wtasciwemu terytorialnie Lesniczemu. Lesniczy dokona obmiaru objeto$ci zgromadzonego materiatu i
podpisze Wykonawcy protokdt z obmiaru. Protokdt bedzie podstawg do rozliczenia ilosci wbudowanego
materiatu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
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wptywu na jako$é wykonywanych roboét. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci zaakceptowanym przez Inspektora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentac;ji projektowej i SIWZ i wskazaniach Inspektora.

Sprzet uzywany do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymienia¢ sprzet niesprawny.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich sSrodkoéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkoéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentaciji projektowej, SIWZ i wskazaniach Inspektora, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetniac wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajgce tych warunkéw mogg byé dopuszczone przez Inspektora, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaC na biezaco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu robét.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami STWIOR oraz poleceniami Inspektora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w terenie zgodnie z przedmiarami przekazanymi
przez Zamawiajgcego.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostang usuniete przez Wykonawce
na wtasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btgd okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na piSmie przez Zamawiajgcego lub gdy warunki terenowe ulegng pogorszeniu w stosunku do
wskazanych w przedmiarze.

Sprawdzenie wytyczenia robot przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnos¢. Decyzje Inspektora dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedg
oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w STWIOR, a takze
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materiatéw i
robét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesziosci, wyniki badah naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora powinny by¢é wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inspektora,
pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robé6t

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zatozong
jakosc¢ robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw na zasadach
okreslonych w kontrakcie. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materiatow oraz robot.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary, na zasadach okreslonych w kontrakcie, bedg przeprowadzone zgodnie z
wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w
STWIOR, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inspektora.

6.3. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i
dokumentow technicznych,



2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polska Norma lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt 1,
i ktére spetniajg wymogi STWIOR.
W przypadku materiatébw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez STWIOR, kazda partia
dostarczona do robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badah bedg dostarczone
przez Wykonawce Inspektorowi. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.4. Dokumenty robét

(1) Dziennik robot

Dziennik robdt jest wymagany i zostanie zatozony przez Inwestora, a nastepnie przekazany Wykonawcy
celem dokumentowania prowadzonych robét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposob ciggty w jednostkach przyjetych
w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia o jako$ci
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy, bedg gromadzone na zasadach
okreslonych w kontrakcie. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inspektora.

(4) Pozostate dokumenty robot

Do dokumentow robét zalicza sie, oprécz wymienionych w punktach (2) - (3) nastepujgce dokumenty:
a) zlecenie wykonania rob6t w danej lokalizacji (tozsame z protokotem przekazania terenu robot w tej
lokalizacji),

protokoty obmiaru dostarczonych materiatow,

protokoty obmiaru odtozonego gruntu,

protokoty odbioru rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

protokoty odbioru robdt,

) protokoty z narad i ustalen,

g) wewnetrzny dziennik budowy,

h) pozostata korespondencja dotyczaca prowadzonych robot.

b
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(5) Przechowywanie dokumentéw robot

W trakcie prowadzenia rob6t dokumenty robét beda przechowywane przez Wykonawce i przedstawiane do
wgladu Inspektora na kazde jego zgdanie. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow robét spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty dotyczgce robot bedg dotgczone przez Wykonawce do zgtoszenia gotowosci robét do
ich odbioru.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru roboét

Obmiar robot bedzie okre$lac¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowa i
STWIOR, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Zebrane nadmiary rozluznionego gruntu, odiozone poza droge lesng na odlegtos¢ do 5m, przed ich
rozplantowaniem, Wykonawca zobowigzany jest zgtosi¢ do obmiaru wlasciwemu terytorialnie Lesniczemu.
Lesdniczy dokona obmiaru objetosci zgromadzonego gruntu i podpisze Wykonawcy protokdt z tegoz
obmiaru. Protokét bedzie podstawg do rozliczenia ilosci zebranego gruntu i jego pdzniejszego
rozplantowania.

Obmiaru pozostatych robé6t dokonuje Wykonawca, po telefonicznym (SMS) lub pisemnym powiadomieniu
Inspektora o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w
STWIOR nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inspektora na pismie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czesto$ciag
wymagang w czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw



Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowej. Jesli STWIOR witasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone
w m?3 jako dlugo$¢ pomnozona przez sredni przekrdj. llosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, bedg
wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami STWIOR.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Inspektora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.
Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robét.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich
wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru
oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWIOR, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi ostatecznemu,

c) odbiorowi usuniecia wad w okresie rekojmi.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
ogolnego postepu robét.

Odbioru robot dokonuje Inspektor. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca
telefonicznym (SMS) Ilub pisemnym powiadomieniem Inspektora. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pdézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia, wpisem do ksigzki obmiarow i
podpisem Inspektora oraz sporzgdzeniu protokotu odbioru robot zanikowych (podlegajgcych zakryciu) z
dotgczonymi min. dwoma zdjeciami.

Jakosc¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor na podstawie w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, STWIOR i uprzednimi ustaleniami. Nie dotyczy iloSci
dowiezionych materiatéw i ilosci zebranego na odkfad gruntu (patrz pkt 7.1).

8.3. Odbidr czesciowy
Odbioru czesciowego robot nie przewiduje sie.
8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci, w odniesieniu do przedmiaru i ksigzki obmiarow.

Catkowite zakohczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce pisemnym zgtoszeniem do Zamawiajgcego.

Odbiér ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, ewentualnych wynikéw badan, pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
dokumentacjg projektowg i STWIOR.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajagcych w
nawierzchni lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.



8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokédt odbioru
ostatecznego roboét sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujgce dokumenty:
ksigzka obmiaréw (oryginat),

protokoty obmiaru dostarczonych materiatow,

protokoty obmiaru odtozonego gruntu,

protokoty odbioru robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

protokoty odbioru robdt,

protokoty z narad i ustalen,

pozostata korespondencja dotyczgca prowadzonych robét.

wyniki pomiaréw zgodne z STWIOR, na zasadach okreslonych w kontrakcie,

9. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdéw zgodnie z STWIOR.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego nie przewiduje sie.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa jest wartos$cig ryczattows.
Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWIOR i w dokumentacji projektowej, na
zasadach okreslonych w kontrakcie.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:
robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
— wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren robdt,
— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami. Do cen jednostkowych nie nalezy
wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogoinych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.



D-04.01.01
ROBOTY KONSERWACYJNE ISTNIEJACEJ NAWIERZCHNI GRUNTOWYCH WRAZ Z
PROFILOWANIEM, ZAGESZCZANIEM PODLOZA | UZUPELNIANIEM UBYTKOW TLUCZNIEM
KAMIENNYM WRAZ Z
PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM TAK UZUPELNIOENJ NAWIERZCHNI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z konserwacjg istniejgcej nawierzchni wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza
gruntowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robé6t na
drogach.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych konserwacjg
istniejgcej nawierzchni wraz z profilowaniem i zageszczaniem podfoza gruntowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D- M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-04.04.00. Dla
uzupetnien nawierzchni zaprojektowano kruszywo tamane pochodzenia naturalnego frakcji 0/63mm.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy uzupetnianiu nawierzchni gruntowych sa:
— kruszywo tamane zwykte, wg PN-B-11112 [15],
— mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112[15],
— grunt rodzimy do zamulania,
— woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materiatéw

Klasa i gatunek kruszywa, w zaleznos$ci od kategorii ruchu, powinna by¢é zgodna z wymaganiami normy PN-
S-96023 [20].
Dla drég obcigzonych ruchem:
— $rednim i lekko$rednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
—  lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub
lll, gatunek 2. Wymagania dla kruszywa
podano w tablicach 1, 2i 3.



Tablica 1. Wymagania dla ttucznia klasy Il i [l wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa ll klasa Ill
1 | Scieralno$é w bebnie kulowym (Los Angeles) wg
PN-B-06714-42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, nie
wiecej
niz: 35 50
— w tluczniu 40 50
— wklincu
— po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy
w stosunku do ubytku masy po petnej liczbie 30 35
obrotéw, nie wiecej niz:
2 | Nasigkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie
wiecej niz:
— dla kruszyw ze skat magmowych i 2,0 3,0
przeobrazonych
— dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0
3 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20
[11], % ubytku masy, nie wiecej niz:
— dla kruszyw ze skat magmowych i 4,0 10,0
przeobrazonych
— dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
4 | Odpornos¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej
metody bezposredniej, wg PN-B-06714-19 [10] i
PN-B-11112 [15], nie wiecej niz:
— wKklincu, 30 nie
— w ttuczniu nie bada bada sie
sie

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia i klinca gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawartos¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsianych
na mokro, % (m/m), nie wiecej niz:
- w tuczniu 3
- w klincu 4
b) zawarto$¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub
klincu, % (m/m), nie mniej niz: 75
c) zawarto$¢ podziarna w ttuczniu lub klihcu, %
(m/m), nie wiecej niz: 15
d) zawartos¢ nadziarna w ttuczniu lub klincu, %
(m/m), nie wiecej niz: 15
2 | Zawarto$¢ zanieczyszczeh obcych w ttuczniu lub klincu, 02
wg PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie wiecej niz: ’
3 | Zawartos¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], %
(m/m), nie wiecej niz:
- w tluczniu 40
- w klincu nie bada sie
4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych w ttuczniu lub
klitcu wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie wzorcowa
ciemniejsza niz:
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Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobnej granulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla

Lp. Wiasciwosci _ mieszanki
miatu drobnej
granulowane

J

1 | Zawartos¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-

06714-12 [6], % (m/m), nie wiecej niz: 0.5 0.1
2 | Wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie

mniejszy niz:

- dla kruszywa z wyjatkiem wapieni 20 65

- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 | Zawarto$é zanieczyszczen organicznych, wg PN-

B-06714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciemniejsza niz: wzorcowa |- wzorcowa

4 | Zawartos¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], %

(m/m), nie wiecej niz: 20 15
5 | Zawartos¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie 15
06714-15 [7], % (m/m), nie mniej niz: bada sie

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgcego sprzetu:

— samochodoéw ciezarowych samowytadowczych,

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem,

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania roboét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystgpienia do robét

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania robot konserwacyjnych oraz profilowania i zageszczenia
podtoza. Po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywac sie ruch pojazdéw, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem uzupetnienia ubytkow nawierzchni.

5.3. Usuniecie nadmiaru rozluznionego gruntu z nawierzchni, ktéra utracita nosnos¢

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone
sg roboty i do trudnosci jego odspojenia. Prace mozna wykonywac recznie, gdy szerokos¢ nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przykfad w koleinach, na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakresie.
Sposoéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora.

Materiat odspojony w czasie wykonywania robot powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentaciji projektowej i STWIOR, lub odtozony na odlegtos¢ do 5m.

Profilowanie i zageszczenie podfoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie nawierzchni

Przed przystgpieniem do profilowania nawierzchnia powinna by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
Jezeli wystepujg zanizenia poziomu w gruncie przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien
spulchni¢ na gtebokos¢é zaakceptowang przez Inspektora, wykorzystaé grunt rodzimy do uzyskania

zatozonych rzednych nawierzchni gruntowej lub, jezeli bedzie to niemozliwe lub niezasadne ze wzgledu
na zbyt niskg no$nosc¢ gruntu
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rodzimego, dowiez¢ kruszywo spetniajgce wymagania obowigzujgce dla gérnej strefy korpusu, w ilosci
koniecznej do zniwelowania nadmiernych réznic poziomow i zagesci¢ warstwe do uzyskania odpornosci na
wyciskanie kolein przez pojazdy o nacisku na 0$ min. 30kN.

Do profilowania nalezy stosowaé réwniarki lub spycharki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w
robotach ziemnych lub zagospodarowany na odktad i rozplantowanie.

Zageszczanie nawierzchni gruntowej lub gruntowej uzupetnionej ttuczniem, o jednostronnym spadku
poprzecznym, powinno rozpoczg¢ sie od dolnej krawedzi i przesuwaé¢ pasami podtuznymi, czesciowo
nakfadajagcymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi. Dobdr walca gtadkiego w zalezno$ci od twardos$ci
ttucznia, mozna przyjmowaé wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dob6r walca gtadkiego w zaleznoéci od twardo$ci ttucznia

Twardos¢ i wytrzymato$é na Sciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m
z ktérej wykonano ttuczen szeroko$ci tylnych két walca
Miekka, od 30 do 60 MPa od 55do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zageszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami walca przestajg sie tworzy¢ fale, a ziarno tlucznia o
wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem kofa walca nie wttacza sie w nawierzchnie, lecz miazdzy sie na niej.
Po zageszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowaé jg poprzez stopniowe rozsypywanie klinca
od 4 do 20 mm lub gruntu rodzimego przy ciggtym zageszczaniu walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktada sie na niej od razu warstwe gorng) nie klinuje sie, gdyz niecatkowicie
wypetnione przestrzenie miedzy ziarnami ttucznia powodujg lepsze zwigzanie obu warstw ze soba.
Natomiast gérng warstwe nalezy klinowaé tak dtugo, dopdki wszystkie przestrzenie nie zostang wypetnione
klincem lub gruntem rodzimym.

W czasie zageszczania walcem gtadkim zaleca sie skrapia¢ kruszywo wodg tak czesto, aby bylo stale
wilgotne, co powoduje, ze kruszywo mniej sie kruszy, mniej wyokragla i tatwiej uktada szczelnie pod
walcem.

Zageszczenie mozna uwazacC za zakonczone, jesli nie pojawiajg sie slady po walcach i wybrzuszenia
warstwy kruszywa przed watami. Przewiduje sie zamulenie gornej warstwy nawierzchni. Nalezy rozsypac
cienkg warstwe miatu kamiennego, obficie skropi¢ go wodg i wciera¢, w zaklinowang warstwe ttucznia,
wytworzong papke szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania nalezy przepusci¢ kilkka razy walec na
szybkim biegu transportowym, aby papka zostata wessana w gtgb warstwy. Waty walca nalezy obficie
polewaé¢ woda, w celu unikniecia przyklejania do nich papki, ziaren klinca i tlucznia. Zamulanie jest
zakonczone, gdy papka przestanie przenika¢ w gtab warstwy.

W przypadku zageszczania kruszywa sprzetem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym watu wibrujgcego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zageszczarkami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/m?2), zageszczenie nalezy przeprowadza¢ wedtug zasad podanych dla
walcow gtadkich, lecz bez skrapiania kruszywa wodg. Liczbe przejs¢ sprzetu wibracyjnego zaleca sie ustali¢
na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dbac¢, aby byta ona stale wilgotna. Nawierzchnia,
jesli nie byla zageszczana urzgdzeniami wibracyjnymi, powinna by¢ rownomiernie zajezdzana
(dogeszczona) przez samochody na catej jej szerokosci, w zwigzku z czym zaleca sie przektadanie ruchu
na rézne pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

Dopuszcza sie wykonywanie zageszczenia i uzupetnienia ubytkéw nawierzchni ttuczniem kamiennym tylko
w $ladzie wycisnietych kolein, o szerokosci min. 50 cm, po ich ewent. recznym poszerzeniu, odprowadzeniu
wody do przydroznego rowu i usunieciu nadmiaru rozluznionego gruntu wg potrzeb.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

6.2.2. Szerokos$¢ profilowanego podtoza
Szerokosé¢ profilowanego podioza nie moze rézni¢ sie od szerokosci okreslonej w przedmiarze dla
konkretnego zadania o wiecej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego podtoza i nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z
tolerancjg 0,5%.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego odcinka
robot. Oraz m3 dla odspojonego materiatu rozluznionej nawierzchni i dowiezionego
materiatu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, STWIOR i wymaganiami
Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i ewent. badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

profilowanie dna podtoza,

— zageszczenie,

— utrzymanie podtoza,

Cena wykonania 1 m3 obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie materiatu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— dowiezienie materiatu — ttuczeh kamienny, miat kamienny.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1.  PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania préobek gruntu
2.  PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
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